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m+p VibPilot jest modulem wejsciowym z 4/8 kanatami W i et
wejsciowymi, zaprojektowanym do zaawansowanych testow et S G
drganiowych, analizy dZzwigku i drgan oraz akwizycji danych. :_:? W ‘
Do zastosowan przenosnych w warunkach polowych i = E : :
laboratoryjnych moze by¢ wyposazony w baterie. Jest oparty
0 najnowsza generacje obwodoéw drukowanych co skutkuje
wysoka jako$cig pomiaréw oraz imponujacg analizg sygnatow )
w czasie rzeczywistym. Z 24-bitowymi przetwornikami A/D A
sigma-delta i prébkowaniem do 204,8 kHz, m+p VibPilot
pozwala na bezpieczne pomiary w zakresie czestotliwo$ci do
80 kHz oraz zakres dynamiczny wolny od zaktdcen wiekszy niz
120 dB.
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m+p VibPilot wspoéldziata bezproblemowo z naszymi pakietami oprogramowania: m+p VibControl do testow z uzyciem
wzbudnika drgan, m+p Analyzer do analizy dzwigku i drgan oraz m+p Coda do akwizycji danych, analizy sygnalow i

monitorowania stanu.

Dzieki swojej pylo- i wodoodpornej konstrukeji, urzadzenie m+p VibPilot moze by¢ uzywane zaréwno w
pomieszczeniach, jak i na zewnatrz w trudnych warunkach. Poniewaz m+p VibPilot nie ma wentylatora, jest réwniez
idealnie dostosowany do pomiaréw dzwieku wymagajacych cichego otoczenia. Aby zwigkszy¢ mozliwosci wejsciowe,
urzgdzenia m+p VibPilot mogg by¢ synchronizowane za pomocg obwodéw wejscia/wyjécia zegara, nie wptywajac na ich
doskonale parametry pomiarowe. Dzi¢ki temu operator moze korzysta¢ z dodatkowych kanatéw (np. 2 x 8 kanalow
wejsciowych) lub tatwo taczy¢ testy drganiowe na wzbudniku z aplikacjami akwizycji sygnatéw dynamicznych.
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8-kanalowy m+p VibPilot




Najwazniejsze cechy

* 4]ub 8 kanatéw wejéciowych z e Zasilanie AC/DC, zuzycie mocy tylko 20 W
mozliwoscig rozbudowy * 2 wejécia tachometryczne

® Réwnolegte probkowanie 204,8 kHz * 8 wejéc cyfrowych i 8 wyjs¢ cyfrowych

® Zasilanie czujnikéw IEPE * Oparte o DSP przetwarzanie w czasie

° Wsparcie TEDS rzeczywistym

® 2 kanaty wyjsciowe ¢ Synchronizacja wielu modutéw m+p VibPilot

® Zabezpieczenie utraty zasilania * Interfejs Ethernet i USB

® Bezpieczne wylaczenie dla kanatow -

Kompaktowa, pyloszczelna, wzmocniona
zrodlowych

e Zasilanie bateryjne dla opcji mobilnych

obudowa
* Cicha praca, bez wentylatora

Zastosowania

m+p VibPilot jest naszym precyzyjnym i poteznym front-endem, doktadnie dostosowanym do wymagan kontroli drgan,
analizy sygnatéw dynamicznych i aplikacji do akwizycji danych. Obstuguje sprawdzone produkty oprogramowania m+p
VibControl, m+p Analyzer i m+p Coda, co daje sprzetowi m+p VibPilot wiele zastosowan. Dzieki opcji zasilania
bateryjnego, jest doskonale przystosowany do zastosowan mobilnych. Pokrywa pelng funkcjonalno$¢ oprogramowania
sterownika wzbudnika drgan m+p VibControl i wszystkie typy testow ktore sa obecnie uzywane w testach drganiowych,
od prostego losowego testu ESS po symulacje ognia z broni w trybie mieszanym.

Dzigki analizatorowi m+p, m+p VibPilot oferuje wszystkie funkcje sprzgtowe w jednym urzadzeniu dla najszerszego
zakresu zastosowan w analizie sygnatéw dynamicznych: akwizycja danych FFT w czasie rzeczywistym i historii czasowej,
analiza modalna, testy uderzeniowe, testowanie maszyn wirujacych, pomiary akustyczne oraz testy srodowiskowe.

Kiedy jest uzywany z oprogramowaniem m+p Coda, m+p VibPilot to kompaktowy i uniwersalny system DAQ, ktory
zbiera dane ze wszystkich typoéw czujnikéw. Zastosowania obejmujg testy wydajnosciowe i funkcjonalne, eksperymentalne
testy strukturalne oraz wszelkiego rodzaju zadania monitorujace.

Wiele moduléw m+p VibPilot mozna uzywad réwnolegle, aby zwiekszy¢ liczbe kanatow wejsciowych. Dzigki zewnetrznej
petli synchronizacyjnej do pomiaréw wszystkie moduty beda uruchamiane w tym samym czasie i doktadnie
synchronizowane, co umozliwia prawidtowe pomiary i analizy calej testowanej struktury.

Opcjonalna bateria umozliwia korzystanie z aplikacji mobilnych. Dwie z tych baterii, kazda o nominalnej pojemnosci 49
Wh, moga by¢ zabierane ze sobg do kabiny pasazerskiej samolotu.
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Sychronizacja moduléw of m+p VibPilot m+p VibPilot do sterowania drganiami, testéw NVH,
akwizycji danych i monitorowania



Konstrukcja modutu

Modut m+p VibPilot to skrzynka z pojedyncza ptyta elektroniki, w wykonaniu pytoszczelnym do zastosowan
przemystowych. Kompaktowy i wzmocniony, posiada solidny wyglad a przejrzyscie rozplanowana plyta czolowa moze
by¢ nachylona dla fatwego dostepu do zlaczy BNC na przednim panelu. Bezwentylatorowa, bezglosna praca umozliwia
pomiary hatasu, dla ktérych ciche otoczenie jest niezbedne. m+p VibPilot jest zasilany z sieci 240 V AC, zasilacza 12-16 V
DC lub opcjonalnie wewnetrzng baterig.

m+p VibPilot zapewnia lacznosé¢ Ethernet i USB z komputerem stacjonarnym lub laptopem.
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8-kanalowy m+p VibPilot

Osiem wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych Kompaktowa, pytoszczelna Synchronizacja rozszerza
dla zdalnego sterowania (testy obudowa: 211 x 190 x 53 ilos¢ kanatéw wejsciowych
na wzbudnikach drgan) mm

Zasilanie DC do pracy Zkacze Ethernet dla Z¥acze USB dla komputera
np. w samochodzie komputera centralnego lub centralnego lub laptopa
laptopa

Panel tylny m+p Vibpilot



Dane techniczne modulu m+p VibPilot

Charakterystyka ogdlna
Wymiary (szer. x gl. x wys.), mm
Woaga, kg

Material obudowy

Cechy specjalne

ZXycza, panel czotowy

Kanaly wej$¢ analogowych
Kanaly wyjs¢ analogowych
Kanaly wej$¢ tachometrycznych
ZIjcza,strona tylna

Wejscie DC

Cyfrowe wejécie/wyjscie

Interfejs

Zegar wejécia/wyjscia
Przelaczniki, strona tylna
Zasilanie wigcz/wylacz

LAN reset

Wskazniki, panel czolowy
Zasilanie

LAN

Kondycjonowanie sygnatu
wejsciowego w kanale
Zewnetrzne zrodlo zasilania
Wymiary (szer. x gt. x wys.), mm
Waga, g

Znamionowe napiecie wejsciowe
Zakres napie¢ wejsciowych
Zakres czestotliwosci wejsciowych
Prad wejsciowy

Znamionowe napiecie wyj$ciowe
Prad wyjsciowy

Dlugo$¢ przewodu zasilania, m
Wtyczka zasilania

DC do zlagcza modutu
Bezposrednie wejscie DC
Zuzycie mocy

Bateria (opcja)

211x190x 53
1,57
malowana stal, rama aluminiowa

wytrzymala, pyloszczelna obudowa; praca bez wentylatora

41ub 8 BNC
2 SMB
2 SMB

gniazdo Jack

20-stykowe, Combicon

gniazdo RJ-45, 100Base-T Ethernet, ztacze 100
Mbit/s Micro-A/B, USB 2.0, 480 Mbit/s

2 RJ-45

Tak
Tak

1 LED, zielona: wigczone, czerwona: praca na baterii
1 LED, zielona: sygnal, czerwona: blad, wylaczony: brak sygnatu

4 lub 8 LED, zielona: praca ICP®, czerwona: ICP’ wlaczone
lub uszkodzony przewdd

114,5x49,5x29,5
280

100 V/240 V

90 -264V AC

47 - 63 Hz (= 1 Hz)
<15A

19V

0-3,42A
3,3(AC1i DC)

w zaleznosci od kraju
zlacze Jack

12 (9) -36 VDC
20W

Calkowita pojemno$¢ baterii(nominalna) 3300 mAh, 49 Wh

Czas pracy na baterii
Temperatura pracy

Limity temperatury tadowania

4 godziny dla 8 kanatéw ICP
0-45°C
max. 0 — 35 °C, zalecana 25 °C



Akwizycja danych, kondycjonowanie sygnalu i przetwarzanie sygnalu

Jednostka akwizycji danych i przetwarzania sygnaléw m+p VibPilot oferuje wejscia analogowe w konfiguracji czterech lub
oé$miu kanatéw, dwa wyjscia analogowe , dwa wejscia tachometryczne oraz 16 cyfrowych wejs¢/wyjs¢. Wejsciowe obwody

analogowe wyposazone s3 w zaawansowane przetworniki sigma-delta, ktdére oferuja takie zalety jak jednoczesne

probkowanie przez niezalezne przetworniki A/D na kazdym wejéciu, zredukowany szum oraz zwigckszona doktadnos¢
dzieki 64-krotnemu nadprobkowaniu na kazdym wejsciu. Stosowane sa filtry analogowe i cyfrowe w celu pelnej ochrony

przed aliasingiem, a takze zapewniajg doskonala proporcje sygnatu do szumu przy niskich poziomach oraz réznicows

liniowos¢. Dostepne sa dwa wyjécia analogowe wraz z ochrong przed utratg zasilania oraz ukladem sprzetowym do

wylaczania, ktory w przypadku awarii plynnie obniza sygnaly zrédtowe w kontrolowany sposéb.

Przetwarzanie sygnalow dla analogowych kanatéw wejsciowych zapewnia zasilanie dla czujnikow IEPE, wskazanie

przerwania kabla, a takze interfejs do dostepu do znormalizowanych Arkuszy Danych Elektroniki Przetwornikéw (TEDS).
Obstuga TEDS jest bardzo uzytecznym narzedziem w aplikacjach kontroli drgan, poniewaz umozliwia automatyczne

skonfigurowanie sterownika i analizatora na podstawie informacji przechowywanych w przetworniku, takich jak czuloé¢,

kalibracja i numer seryjny.

Dwa wejécia tachometryczne sg wyposazone w 32-bitowe liczniki szybkosci dla pomiaru sygnatéw synchronicznych na

maszynach wirujgcych.

m+p VibPilot posiada dwa procesory sygnaléw dynamicznych typu floating-point: jeden do akwizycji danych, wejs¢
tachometrycznych, adresowania przetwornikéw A/D oraz probkowania w dol, a drugi DSP do przetwarzania sygnatu,

konfiguracji i komunikacji z komputerem centralnym.

W przypadku rozszerzenia ilo$ci kanatéw, obwédd wlaczania/wylaczania zegara umozliwia synchronizacje dwéch lub
wiecej urzadzen m+p VibPilot bez utraty ich wydajnoséci. Umozliwia to inzynierowi korzystanie z dodatkowych kanaléow

(np. 2 x 8 kanatow wejsciowych), obstugiwanie drugiego wzbudnika drgan z tego samego komputera centralnego lub

aczenie testow wibracyjnych z aplikacjami sygnaléw dynamicznych.

Wejscie analogowe
Iloé¢ kanatow

Typ kanatu

Typ konwertera analog/cyfra
Rozdzielczo$¢

Prébkowanie na kanat

Zakres napie¢ wejsciowych
Ochrona przed przecigzeniem
Impedancja wejsciowa
Sprzezenie

Sprzezenie AC

Stosunek sygnalu do szumu

Doktadno$¢ amplitudy

Plasko$¢ amplitudy

Zakres dynamiczny wolny od zaki6écen
Dopasowanie fazowe miedzy kanatami
Przestuch miedzy kanatami

Odpowiedz czestotliwo$ciowa

Ochrona alias

Offset DC
Zasilanie dla IEPE

4 lub 8; wiele jednostek w formie fanicucha

Tryb napiecia: jednostronny lub calkowicie réznicowy, wybierany na kanatl
IEPE: jednostronny lub pseudo-réznicowy, wybierany na kanat
Sigma-delta

24 bit

40 do 204,8 kHz

+1Vi+ 10 V warto$¢ szczytowa pelna skala, wybieralna na kanat
40V

1 MQ, pojemnos¢: 45 pF

AC/DC, przefaczalne na kanat

0,3 Hz 6 dB/oct. 110 Hz 6 dB/oct., wybieralne na kanat

Przy prébkowaniu 102,4 kHz:
> 100 dB w zakresie 1 V
> 105 dB w zakresie 10 V

+ 0,06 dB (przy 1 kHz)

+ 0,015 dB (DC do 80 kHz, w odniesieniu do 1 kHz)
120 dB (typowo 130 dB)

< 0,1 stopnia (przy 1 kHz)

<-100dB przy 1 kHz

Sprzezenie DC: 0 Hz do 0,4 * fs: kalibracja 0,1 dB
Sprzezenie AC:

10 Hz: 70 Hz do 0,4 * fs - 0,1 dB

0,3Hz:2Hzdo 0,4 *fs- 0,1 dB

> 110 dB pomiedzy 0,49 * fsi 31,5 * fs

> 60 dB powyzej 6 MHz

< 1,5mV kalibrowany

4 mA, 24V, przelaczalny na kanat



Samokalibracja

Wsparcie TEDS

Wejscie tachometryczne
Iloé¢ kanatow

Typ kanatu

Sprzezenie

Prég wyzwalania

Histereza

Zakres napie¢ wejsciowych
Ochrona przed przecigzeniem
Impedancja wej$ciowa
Licznik

Wyjscie analogowe

Ilo§¢ kanatow

Typ kanatu

Sprzezenie

Rozdzielczo$é

Stopien probkowania
Zakres napie¢ wyjsciowych
Impedancja wyjsciowa
Stosunek sygnalu do szumu
Offset DC

Samokalibracja

Zakres czestotliwosci
Wrytaczenie sygnatu
Ochrona przy wlaczeniu
Wylaczenie sygnalu

Tlos¢ wejsc/wyjsc

Wejscie wyzwalajace
Poziom

Prad wyjsciowy
Dynamiczne procesory sygnatu DSP
Ilos¢ DSP

DSP 1

DSP 2

Wielokrotnos$¢ moduléw
Wyijscie zegara

Wejscie zegara

Master/slave

Automatyczne dopasowanie zera po starcie pomiaru

Tak, klasa 1, przelaczalne na kanal

2

Jednostronny lub w pelni réznicowy
DC

- 10 do + 10V, programowalne

0do 1V, programowalne

+ 10 V wartos¢ szczytowa

40V

1 MQ, pojemnos¢: 15 pF

Rozdzielczo$¢ 32-bit, 1/(256 * czestotliwosé probkowania), max. 38 ns

2

Jednostronny lub w petni réznicowy

DC

24 bit

Synchronizowany z wej$ciami analogowymi do 102,4 kHz lub do fs/2
+ 10V, max. 10 mA

50 Q

> 100 dB

< 5mV kalibrowany

Automatyczne dostrojenie zera po starcie pomiaru
0 do 80 kHz (- 3 dB)

Tak

Tak

16 (8 wejsc, 8 wyjsc)

1 wejscie cyfrowe
TTL(H:>2,4V,L:<0,8V)
-25do + 10 mA

2 x Texas Instruments TMS320C6747 floating-point procesor

Adresowanie konwerteréw, korekeja offsetu, probkowanie w dot, wejscia tacho

Przetwarzanie sygnalow, konfiguracja, komunikacja z komputerem gtéwnym

Zegar gltéwny i wyjécie impulsu synchronizacyjnego
Zegar glowny i wejécie impulsu synchronizacyjnego

Konfigurowane w oprogramowaniu






Specyfikacje srodowiskowe i bezpieczenstwa

Srodowisko

Temperatura pracy 0°Cdo+50°C

Temperatura przechowywania -25°Cdo+70°C

Wilgotnos¢ 0 do 95 % wilgotnosci wzglednej, bez kondensacji

Normy

Zgodno$¢ EMC Certyfikowany wedtug DIN EN 55011, DIN EN 61000-4 (-2, -3, -4,

-5, -6, -11), FCC czesé¢ 15 B, ICES-003: wydanie 4

Zasilanie zewnetrzne

Temperaura pracy 0°Cdo +40°C

Temperatura przechowywania -20°Cdo+80°C

Wilgotnos¢ 20 do 80 % wilgotnosci wzglednej

Zabezpieczenie przed zwarciem Adapter moze wytrzymac ciggle zwarcie na wyjsciu DC bez uszkodzenia,

przejdzie w normalny stan po usunieciu stanu awarii.

Ochrona przed przecigzeniem pradowym Max. prad wyjsciowy wyniesie 5,5 A, gdy wyjscie jest w trybie stalego rezystora.

Zgodnos¢ EMI Certyfikowany wg. FCC.DOCKET 20780. PART 15]. CLASS B; CISPR22 : 1993/
EN55022(1994): CLASS B (przewodzona emisja) VCCI CLASS II (emitowana)
Zatwierdzenie bezpieczenstwa UL/CUL, TUV/GS, NEMKO+CB, PSE, CSA, FCC, CCC, BSMIL, QAS, C-TICK, CE

Gwarancja, uslugi kalibracyjne, modernizacji i naprawy

Gwarancja
12 miesiecy, opcjonalnie 24 lub 36 miesiecy
Kalibracja
Urzadzenie VibPilot firmy m+p jest kalibrowane przed dostawg i dostarczane
z certyfikatem kalibracji; mozliwa ponowna kalibracja (zwrot do m+p).
Naprawa

Zwrot do serwisu m+p (Niemcy)

m+p VibPilot, m+p VibRunner, m+p VibMobile, m+p VibControl, m+p Analyzer i m+p Coda to produkty m+p
international. Wszystkie znaki towarowe i zarejestrowane znaki towarowe sg wlasnoscia ich odpowiednich wlascicieli.

Specyfikacje moga ulec zmianie bez powiadomienia.

international Przedstawiciel w Polsce:

www.mpihome.com JPT VIBRO Sp. z 0.0.

Aleje Jerozolimskie 181A
GERMANY 02-222 Warszawa, Polska
A IR FI0E |02 sl www.jptvibro.pl / biuro@jptvibro.pl
Rechnertechnik GmbH Telefony: +48 601 287 507

Phone: +49 511 856 03-0
sales.de@mpihome.com +48 605 550 056

30983/11-24



